
NAT-KLUBBEN



Nysgerrighed, leg og 
læring

• Vi skal lære at tænke 
naturvidenskabeligt

• Arbejde som ”mini-forskere”

• Tilrettelægge og udføre spændende 
eksperimenter

• Vi skal have det supersjovt!



Ingeniør for en dag!

Hvordan bygger vi en robotarm, der kan løfte og flytte tunge 

genstande fra et sted til et andet? I dag lærer vi om egenskaberne 

ved hydraulik og bruger vores viden og færdigheder til at 

konstruere vores egne ”robotarme”. Til sidste afholder vi en lille 

konkurrence, hvor vi kårer dagens bedte robotarm!



Program

• 8:10 – 8:20 Introduktion til hydraulik og 

robotarme

•  8:20 – 9:20 Konstruktion af robotarme

• 9:20 – 9:40 Oprydning og konkurrence



•Søg efter relevant viden
•Brug eksperter Research

•Lav en prototype i passende målestoksforhold
•Tænk over materialevalg

Byg en 
prototype

•Test din prototype
•Lær af dine tests og gør din prototype bedre

Test og 
analysér

•Tag alt hvad du har lært og byg konstruktionen
Endelige 

konstruktion

Tænk som en ingeniør



Hydraulik



Stempel



Vores arme





DIY Hydraulic robot arm (youtube)



Materialer

• Pap
• Blomsterpinde
• Lim
• Sprøjter
• Slanger
• Ståltråd
• Ispinde
• Strips



Kriterier for jeres 
konstruktioner

• Armen skal minimum kunne 
løfte en sodavandsdåse (tom)

• Den skal bruge hydraulik 

• Der må ikke bruges for mange 
materialer

• Den skal være flot at se på!
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