


Nysgerrighed, leg og
laering

* Viskal laere at teenke
naturvidenskabeligt

* Arbejde som ”"mini-forskere”

* Tilrettelaegge og udfgre spaendende
eksperimenter

* Viskal have det supersjovt!



Ingenigr for en dag!

Hvordan bygger vi en robotarm, der kan Igfte og flytte tunge
genstande fra et sted til et andet? | dag leerer vi om egenskaberne
ved hydraulik og bruger vores viden og feerdigheder til at
konstruere vores egne “robotarme”. Til sidste afholder vi en lille

konkurrence, hvor vi karer dagens bedte robotarm!




Program

e 8:10 - 8:20 Introduktion til hydraulik og

robotarme

e 8:20 - 9:20 Konstruktion af robotarme

* 9:20 - 9:40 Oprydning og konkurrence




aenk som en ingenigr

* Sgg efter relevant viden
* Brug eksperter

Research

e Lav en prototype i passende malestoksforhold
¢ Teenk over materialevalg

TeSt Og * Test din prototype
ana I_yse r e | zer af dine tests og gar din prototype bedre

Endelige
konstruktion

e Tag alt hvad du har leert og byg konstruktionen




Hydraulik
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DIY Hydraulic robot arm (youtube)



* Strips

Materialer

* Pap

* Blomsterpinde

* Lim Pk, \ |

* Sprgjter P ) ge—

* Slanger

 Staltrad .
* [spinde .




Kriterier for jeres
konstruktioner

Armen skal minimum kunne
lofte en sodavandsdase (tom)

Den skal bruge hydraulik

Der ma ikke bruges for mange
materialer

Den skal veere flot at se pa!
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